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	Перевод:

	Senkrechtförderer (SKF)

Der Senkrechtförderer (SKF) führt den vertikalen Transport der Plattform aus. Der SKF ist ein reiner Lastenförderer und nicht für den Transport von Personen zugelassen.

Der Vertikalförderer besteht aus folgenden Modulen und der Bedienoberfläche:

Hubmaste: Durch die Hubmaste wird der Vertikalschlitten geführt. Hier befinden sich die Antriebselemente. 


Horizontalfördererr: Der Hirizontalförderer transportiert die Palette von der angrenzenden Fördertechnik auf dem Senkrechtschlitten und zurück.


AUF-Bedienpult (steckbar): Am AUF-Bedienpult befindet sich der Arbeitsplatz des Bedieners, wenn nicht im Automatikbetrieb gefahren wird.

Die Konstruktion basiert auf einer mehrsäuligen Vierkantrohr- Rahmenkonstruktion mit den notwendigen Aussteifungen im Kopf- und Fußbereich als Schweiß-/ Schraubkonstruktion. Der SKF ist in den Betonbau des Bauwerkes integriert.

Der Vertikalschlitten wird mit mehreren Führungsrollen beiderseits an kaltgezogenen Form-Schienen geführt. Diese Führungsschienen sind durch Schraubverbindungen mit den senkrechten Säulen befestigt.

Auf der Lastaufnahmebrücke ist ein Förderer aufgebaut, der die Plattformen übergibt bzw. von der benachbarten Fördertechnik übernimmt. 

Die Plattform wird auf dem Vertikalschlitten ausgerichtet und gesichert. 

Technische Daten des SKF:

Förderhöhe: 



ca. 9.100 mm

Nutzlast:

max. 3.800 kg

Eigengewicht stationär:

ca.  12 t

Eigengewicht Vertikalschlitten:
ca.  3,5 t

Hubgeschwindigkeit:


ca.   90 m/min

Der Hub- Antrieb erfolgt über einen am Fußgerüst angeordneten Elektrogetriebemotor. Dieser treibt den Vertikalschlitten über Rollenketten bzw. Seile  an.

Als Tragmittel des Vertikalschlittens werden Stahlseile / Ketten  eingesetzt. Die Seile / Ketten  werden durch Befehlsgeber ständig auf Spannung bzw. Riss geprüft (Prinzipdarstellung im Anhang).

Der Vertikalschlitten wird durch zwei unabhängige Bremssysteme in Position gehalten. Das Bremssystem am Elektromotor hält den Vertikalschlitten über die Rollenketten in Position. Das zweite Bremssystem, angebaut am Vertikalschlitten, ist ein hydraulisches Bremssystem und hält den Schlitten über Bremsbacken am Führungssystem fest (siehe Zeichnungen U RFZ910001V001 (RFZ Hydraulikplan für Vertikalbremse) und U RFZ12 0132V002 (Zusammenstellung für Bremse am RFZ-Senkrechtschlitten)).
	Вертикальное подъемно-транспортное устройство (ВПТУ)
Вертикальное подъемно-транспортное устройство (ВПТУ) осуществляет транспортировку платформы в вертикальном направлении. ВПТУ является исключительно грузовым подъемно-транспортным устройством и не предназначено для транспортировки людей.

Вертикальное подъемно-транспортное устройство состоит из следующих модулей и панели управления:


Подъемные мачты: Посредством подъемных мачт осуществляется привод вертикальных кареток. Здесь находятся приводные элементы. 


Горизонтальное транспортировочное устройство: Горизонтальное транспортировочное устройство транспортирует поддон на вертикальной каретке с прилегающей транспортировочной техники и обратно.


Пульт управления (вставной): На пульте управления находится рабочее место оператора, если работа осуществляется не в автоматическом режиме.

В основе – многоколонная рамная конструкция из труб прямоугольного сечения с необходимыми элементами жесткости в верхней и нижней части в виде сварной/свинчивающейся конструкции. ВПТУ встроено в бетонную конструкцию строения.

Вертикальная каретка приводится в движение при помощи нескольких направляющих роликов с обеих сторон на холоднотянутых рельсах. Эти направляющие рельсы скреплены с вертикальными колонами при помощи винтовых соединений. 

На грузоподъемном мосту установлено транспортировочное устройство, которое передает либо, соответственно, принимает платформы с прилежащей транспортировочной техники.

Платформа устанавливается соответствующим образом на вертикальной каретке и закрепляется.

Технические характеристики ВПТУ:

Высота подъема:




прибл. 9.100 мм

Рабочая нагрузка:




макс. 3.800 кг

Собственная масса в стационарном состоянии:
прибл.  12 т

Собственная масса, вертикальная каретка:
прибл.  3,5 т

Скорость подъема:




прибл.   90 м/мин

Привод вертикального хода осуществляется через установленный на основании электродвигатель с редуктором. Он приводит в движение вертикальную каретку через роликовые  цепи либо, тросы.

В качестве несущих элементов вертикальной каретки используются стальные тросы / цепи. Тросы / цепи постоянно проверяются на натяжение и дефекты посредством датчика команд (принципиальная схема в приложении). 

Вертикальная каретка удерживается в необходимом положении посредством двух независимых тормозных систем. Тормозная система на электродвигателе удерживает вертикальную каретку в необходимом положении посредством роликовой цепи. Вторая тормозная система, установленная на вертикальной каретке, представляет собой гидравлическую тормозную систему и удерживает каретку посредством тормозных колодок на направляющей системе (см. чертежи U RFZ910001V001 (RFZ Гидравлическая схема для вертикального тормоза) и U RFZ12 0132V002 (Сборочный чертеж для тормоза на вертикальной каретке RFZ)).




